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La programación colgante y la programación en 
código G son herramientas excelentes para la 
programación sencilla de robots. Pero en situaciones 
en las que se necesita una mayor inteligencia del 
robot, o en las que el robot tiene que interactuar con 
otros sistemas de control, será necesario utilizar 
algún tipo de herramienta de programación.

La imagen muestra un robot desactivador de bombas 
con brazo robótico.
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1) En la sección de referencia encontrarás algunos ejemplos de programación de la API utilizando
Flowcode, RPi / python, Matlab y otros lenguajes. Una vez que hayas hecho tu elección,
familiarízate con los requisitos del lenguaje de programación y la API.

2) También deberá saber cómo va a comunicarse con el brazo robótico y es posible que tenga que
configurar la dirección Bluetooth o IP del brazo robótico mediante la aplicación de software
Configure. Consulte la sección de referencia para obtener más información.

3) Imprima una copia de la hoja de referencia de la API que le muestra los comandos disponibles.

4) Para tu primer programa asegúrate de que puedes hacer uso de dos comandos: Home y
Setmotor. El pseudocódigo del programa que construirás es el siguiente:

1. Biblioteca RA abierta
2. Abrir puerto COM
3. Inicio
4. Setmotor (1,0,12)
5. Cerrar puerto COM

Línea 1: Abrir la biblioteca Robot Arm
Línea 2: Abrir comunicación con el brazo del 
robot Línea 3: Restablecer la posición inicial del 
robot
Línea 4: Ajustar motor 1 a 

coordenadas: Byte menos 
significativo 0 Byte más 
significativo 12

Línea 5: Cerrar las comunicaciones con el brazo del robot

Λ¸ ǉǳŞΚ
This is your first program. Once you have this up and running then  you can simply refer to the 
API reference and build on  your program to complete the tasks in the following worksheets.
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Ficha 4
Inicio de la programaciƽn API





















http://www.matrixtsl.com/


































http://ai2.appinventor.mit.edu/
http://ai2.appinventor.mit.edu/
http://www.matrixtsl.com/allcode/resources/
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http://www.python.org/
https://github.com/pyserial/pyserial
http://www.matrixtsl.com/allcode/resources/
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